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Hausaufgabe: Verrichtungen
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TECHNISCHE
UNIVERSITAT
DRESDEN

Beispiel Paketannahme
Namen der Verrichtungen:

- O Kiste 1 aufnehmen
- O Kiste 1 platzieren
- o KLT aus Verpackung aufnehmen
- O KLT platzieren
- O Verpackung aufnehmen
- O Laufen zum Abfallbehdlter
- o Verpackung platzieren
- O Laufen zuriick zur Kiste auf Tisch
- O KLT 1 aufnehmen
- O Hand kérpemah
- o Laufen zum Tisch links
- O KLT 1 platzieren
- O Anschauen KLT
w= () Priffen KLT
- o Laufen zum Computer
- O Betdtigen Tastatur
- O Laufen zum Kontrolitisch
- O KLT 1 aufnehmen
- o KLT 1 platzieren
- O Laufen zum Wagen
- O Wagen aufnehmen
v Tg O m? Verrichtungs-Gruppe Schieben
- O Laufen zum Lager
- O Verbindung l&sen zum Wagen
- O Laufen zum Tisch

Christiane Kamusella Digitale Ergonomie: HA_02: Folie 2
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TECHNISCHE
UNIVERSITAT

DRESDEN

Beispiel Paketannahme

Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und indiv. Verrichtungsname

# Typ D MName
1 Objekt(e) aufnehmen 0 Kiste 1 aufnehmen
2 Objekt(e) platzieren 1 Kiste 1 platzieren
3 Objekt(e) aufnehmen 7 [KLT aus Verpackung aufnehmen
4 Objekt(e) platzieren 2 KLT platzieren
5 Objekt(e) aufnehmen 9 Verpackung aufnehmen
5] Laufen 11| Laufem zum Abfallbehilter
7 Objekt(e) platzieren 10 Verpackung platzieren
& Laufen 13 (Laufen zurick zur Kiste auf Tisch
a Objekt(e) aufnehmen 12 KLT 1 aufnehmen
10|Hand zu Vergabeposition bewegen| 26 Hand kérpernah
11 Laufen 14 Laufen zum Tisch links
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TECHNISCHE

gEIE\gEDRESIJTAT Beispiel Paketannahme
12 Objekt(e) platzieren 15 KLT 1 platzieren
| | 13 Anschauen 16 Anschauen KLT

14 Priifen / Lesen 17 Priifen KLT
15 Laufen 18 Laufen zum Computer
16 Betdtigen 23 Betdtigen Tastatur
17 Laufen 20 Laufen zum Kentrolltisch
18 Objekt(e) aufnehmen 21 KLT 1 aufnehmen
19 Objekt(s) platzieren 22 KLT 1 platzieren
20 Laufen 25 Laufen zum Wagen
21 Objekt(e) aufnehmen 28 Wagen aufnehmen

| 22 Verrichtungs-Gruppe 27 | Verrichtungs-Gruppe Schieben

2241 Laufen 30 Laufen zum Lager

|2282 Verbindung l&sen 29| Verbindung l&sen zum Wagen
23 Laufen 31 Laufen zum Tisch
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Beispiel Palettierung Steine
Namen der Verrichtungen:

= O Laufen zum Band
= O :]'P Werrichtungs-Gruppe 100x (Dachsteinsorte 1)
- O Dachstein links aufnehmen
- O Dachstein links auf rechts platzieren
e O Dachsteinstapel 1 aufnehmen
- O Laufen zum Behalter links
- O Dachsteinstapel 1 platzieren
= O ﬂ{ Verrichtungs-Gruppe Stapel richten (8x)
we () Laufen seitlich
- O Stapel richten
- O Laufen zum Band
= O ﬂ{ Verrichtungs-Gruppe 300x (Dachsteinsorte 2)
e O Dachstein links aufnehmen_W
- O Dachstein links auf rechts platzieren_W
- O Dachsteinstapel 2 aufnehmen
- O Laufen zum Behalter links
e O Dachsteinstapel 2 platzieren
= O :]'P Werrichtungs-Gruppe 1x
- O Laufen zu Box 2
- O Hand zu Ladung links bewegen
we () Priffen Ladung links
- O Hand zu Ladung rechts bewegen
- O Priifen Ladung rechts
- O Laufen zum Hubwagen

v T O :]{' Werrichtungs-Gruppe Schiesben

- O Hand zum Wagengriff bewegen
we () Greifen

- O Verbindung herstellen mit Wagen
e O Ziehen [ Schieben zur Palette

- O Ziehen / Schieben zum Abstellort
- O Aufrichten
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TECHNISCHE
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Beispiel Palettierung Steine

Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und indiv. Verrichtungsname

# |ID Mame
1l o Laufen zum Band
[Laufen]
Verrichtungs-Gruppe 100x (Dachsteinsorte 1)
2(94 .
[Verrichtungs-Gruppe]
Dachstein links aufnehmen
21 [Objekt(e) aufnehrmen]
sual 3 Dachstein links auf rechts platzieren
[Objekt(e) platzieren]
a3l 3 Dachsteinstapel 1 aufnehmen
[Objekt(e) aufnehmen]
54 & Laufen zum Behalter links
[Laufen]
sus| 4 Dachsteinstapel 1 platzieren
[Objekt(e) platzieren]
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TECHNISCHE

UNIVERSITAT Beispiel Palettierung Steine
DRESDEN

# |ID Mame

3|98 [Verrichtungs-Gruppe]
. Laufen seitlich
Vgrr_lchtungstyp aus ema- 3#1( 99 [Laufen]
Bibliothek und indiv.
Verrichtungsname
" Stapel richten
#2100 [Betdtigen / Andricken]
Laufen zum Band
47 [Laufen]
5| 06 Verrichtungs-Gruppe 300x (Dachsteinsorte 2)

[Verrichtungs-Gruppe]

Dachstein links aufnehmen_W

gL 2 [Objekt(e) aufnehmen]
Dachstein links auf rechts platzieren_W
k2 20 [Okjekt(e) platzieren]
Dachsteinstapel 2 aufnehmen
#
o¥3| 28 [Objekt(e) aufnehmen)]
su4| 29 Laufen zum Behalter links
[Laufen]
Dachsteinstapel 2 platzieren
#
gkl [Okjekt(e) platzieren]
Christiane Kamusella Digitale Ergonomie: HA_02: Folie 7
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Beispiel Palettierung Steine

Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und indiv. Verrichtungsname

# |ID MName
6l 07 Verrichtungs-Gruppe 1x
[Verrichtungs-Gruppe]
Laufen zu Box 2
FANE [Laufen]
29| 65 Hand zu Ladung links bewegen
[Hand zu fie| bewegen)]
Prifen Ladung links
E et [Prifen / Lesen]
" Hand zu Ladung rechts bewegen
64 67 [Hand zu Ziel bewegen]
Priifen Ladung rechts
6%3) 63 [Prifen / Lesen]
1l 68 Laufen zum Hubwagen
[Laufen]
a8l 70 Verrichtungs-Gruppe S5chieben
[Verrichtungs-Gruppe]
a1l a5 Hand zum Wagengniff bewegen
v [Hand zu Zie| bewegen)]
Greifen
fre 22 [Greifen]
a3 a3 Verbindung herstellen mit Wagen
[Verbindung herstellen]
Ziehen / Schieben zur Palette
B4 86 [Ziehen / Schieben]
a5 gp Ziehen [ Schieben zum Abstellort
[£iehen / Schieben]
Aufrichten
SR [Aufrichten]
Christiane Kamusella Digitale Ergonomie: HA_02: Ergonomie
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Beispiel Logistikzentrum
Namen der Verrichtungen:

- O Laufen zum Wagen

- O Wagen aufnehrmen

= O 5]3_9 Verrichtungs-Gruppe Wagen Schicben
- O Laufen entlang Regal
- O Verbindung l&sen

- O Laufen zum Regal links vorn

- O KLT_7 aufnehmen

- O Kiste nahe an Kdrper bewegen

- O Laufen zur Wagenmitte

- O KLT_7 platzieren oben mittig

- O Laufen zum Regal links vorn

- O KLT_3 aufnehmen

- O Kiste nahe an Kdrper bewegen

- O Laufen zur Wagenmitte

- O KLT_3 platzieren oben vom

- O Laufen zum Wagen

- O Wagen aufnehmen

= O ﬂ',_p Verrichtungs-Gruppe Wagen Schicben
- O Laufen entlang Regal vorn
- O Verbindung l&sen

- O Laufen zum Behalter hinten

- O Kiste hinten links oben aufnehmen

- O Laufen zur Wagenmitte

- O Abknien / Abhocken / Beugen

- O Kiste platzieren

- O Laufen zum Behalter hinten

- O Kiste hinten links unten aufnehmen

- O Laufen zur Wagenmitte

- O Abknien / Abhocken / Beugen

- O Kiste platzieren

we () Aufrichten
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TECHNISCHE

Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek

UNIVERSITAT und indiv. Verrichtungsname
Beispiel Logistikzentrum

# Typ 1D Mame

1 Laufen 0 Laufen zum Wagen

2 Objekt(e) aufmnehmen g Wagen aufnehmen

3 Verrichtungs-Gruppe 9 [Verrichtungs-Gruppe Wagen Schisben
3%l Laufen 1 Laufen entlang Regal
g2 Verbindung ldsen 10 Verbindung lsen

4 Laufen 2 Laufen zum Regal links vomn

5 Objekt(e) aufnehmen 11 KLT_7 aufnehmen

6|Hand zu Vorgabepaosition bewegen| 36 Kiste nahe an Kérper bewegen

Christiane Kamusella

7 Laufen 3 Laufen zur Wagenmitte

g Objekt(e) platzieren 12 KLT_7 platzieren oben mittig

g Laufen 14 Laufen zum Regal links vern
10 Objekt(s) aufnehmen 15 KLT_3 aufnehmen
11|Hand zu Vergabeposition bewegen| 35 Kiste nahe an Kérper bewegen

Laufen

16

Laufen zur Wagenmitte

13

Objekt{e) platzieren

17

KLT_3 platzieren oben vorn
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Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek

UNIVERSITAT und indiv. Verrichtungsname
Beispiel Logistikzentrum

14 Laufen 13 Laufen zum YWagen
15 Objekt(e) aufmehmen 18 Wagen aufnehmen
16 Verrichtungs-Gruppe 19 Verrichtungs-Gruppe Wagen Schieben

1651 Laufen 20 Laufen entlang Regal wvorn

1622 Verbindung l&sen 21 Verbindung ldsen
17 Laufen 53 Laufen zum Behalter hinten
18 Objekt(e) aufmnehmen 54| Kiste hinten links oben aufnehmen
19 Laufen 55 Laufen zur Wagenmitte
201 Abknien / Abhocken / Beugen |57 Abknien / Abhocken / Beugen
21 Objekt(e) platzieren 56 Kiste platzieren
22 Laufen 58 Laufen zum Behdlter hinten
23 Objekt(e) aufnehmen 59| Kiste hinten links unten aufnehmen
24 Laufen &0 Laufen zur Wagenmitte
25| Abknien / Abhocken / Beugen |62 Abknien / Abhocken / Beugen
26 Objekt(e) platzieren 61 Kiste platzieren
27 Aufrichten 63 Aufrichten

Christiane Kamusella Digitale Ergonomie: HA_02: Ergonomie Folie
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Beispiel Montage
Namen der Verrichtungen:

- O Laufen zum Podest

- O Kiste_01 aufnehmen

- O Hand zu Vorgabeposition bewegen
- O Laufen zum Tisch mit Kiste_01
- O Kiste_01 platzieren

- O Laufen zum Regal

- O Deckel 01 aufnehmen

- O Hand zu Vorgabeposition bewegen
- O Laufen zum Tisch mit Deckel 01
- O Deckel 01 platzieren

- O Anschauen KLT

- O Schritt in Vorgabernichtung

- O Verschrauben - Schraube 1

- O Verschrauben - Schraube 2

- O Verschrauben - Schraube 3

- O Verschrauben - Schraube 4

- o Clipsen

- O Schrauber ablegen

- O Schritt in Vorgabernchtung

- O Wischen tber Flache

- O Kiste_01 mit Deckel aufnehmen
- O Laufen zum Behalter

- O Kiste_01 in Behalter ablegen
- O Aufrichten

Folie
12
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Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und
indiv. Verrichtungsname

TECHNISCHE  Beispiel Montage
ggllz\gEDRESdTAT [ Name
Deckel 01 platzieren
10169 [Objekt(e) platzieren]
# | ID Mame
Laufen zum Podest 11)70 Anschauen KLT
1| 60 [Laufen] [Anschauen]
ufen
12| a0 Schritt in Vorgaberichtung
[Schritt in Vergaberichtung]
Verschrauben - Schraube 1
13|33 [Verschrauben]
7| 61 K'SFE—'Dl aufnehmen 14 97 Verschrauben - Schraube 2
[Objekt(e) aufnehmen] [Verschrauben]
Verschrauben - Schraube 3
15|98 [Verschrauben)]
Verschrauben - Schraube 4
16|39 [erschrauben]
Clipsen
3l 62 Hand zu Vergabeposition bewegen 171102 [Clipsen]
[Hand zu Vorgabeposition bewegen)
Schrauber ablegen
2B 0L [Objekt(e) platzieren]
4l 53 Laufen zum Tisch mit Kiste_01 10| 86 5chritt in Vorgaberichtung
[Laufen] [Schritt in Vorgaberichtung]
Wischen dber Flache
20192 [Wischen Gber Flache]
5| 6a Kiste_01 platzieren
[Okjekt(e) platzieren]
31| g4 Kiste_01 mit Deckel aufnehmen
il Laufen zum Regal [Objekt(e) aufnehmen]
[Laufen]
2 65 Deckel_01 aufnehmen
[Objekt(e) aufnehmen] 27| 96 Laufen zum Eehilter
[Laufen]
Hand zu Yorgabeposition bewegen
8 67 Hand zu Vi b ition b
R e 53| a5 Kiste_01 in Beh3lter ablegen
[Objekt(e) platzieren]
ol 62 Laufen zum Tisch mit Deckel 01
[Laufen] 4l100 Aufrichten
[Aufrichten]
Christiane Kamusella Digitale Ergonomie: HA_02: Ergonomie
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Beispiel Reifendemontage
Namen der Verrichtungen: - Werker 1

- O Wagen aufnehmen
W '!'. O ﬂﬂ\ V-Gruppe_Schieben_Wagen Richtg Behalter
- O Laufen zum Behalter
- O Verbindung l&sen
- O Laufen zum Behalter

- O Torus aufnehmen

- O Aufrichten

== O Laufen zum Wagen
- O Torus aufnehmen
- O Laufen zum Tisch
- O Torus platzieren
== O Aufrichten

- O Torus platzieren
- O Wagen aufnehmen
v Tg O ;ﬂ‘:‘ W-Gruppe_Schieben Wagen zum Tisch
- O Verbindung Torus mit Wagen herstellen
- O Laufen zum Tisch
- O Verbindung zum Wagengriff 15sen

- O Warten auf Reifenaufrichten
- O Ventildreher aufnehmen
- O Luft am Reifen ablassen

== O Ventildreher platzieren

- O Schritt in Vorgabernchtung
- O Drehen am Ort

- O Spachtel aufnehmen

== O Schritt in Vorgabernchtung
- O Drehen am Ort

- O Auswuchtgewichte entfernen
- O Schritt in Vorgaberichtung
== O Spachtel platzieren

- O Radierer aufnehmen

- O Schritt in Vorgaberichtung
- O Drehen am Ort

== O Kleberreste wegradieren
- O Radierer platzieren

- O Aufrichten

Christiane Kamusella D_|g_|tale Ergonomie: HA_02: Ergonomie Folie
Digitales Verrichtungsmodell 14



Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und

Christiane Kamusella

TECHNISCHE  indiv. Verrichtungsname
DRESDEN Beispiel Reifendemontage - Werker 1
# | 1D Mame # |ID Mame
11 70 V-Gruppe_Schieben Wagen zum Tisch
[Verrichtungs-Gruppe]
- Wagen aufnehmen 221| 54 Verbindung Tq_:rrus mit Wagen herstellen
[Objekt{e) aufnehmen] [Verbindung herstellen]
Laufen zum Tisch
Frafe [Laufen]
V-Gruppe_Schieben_Wagen Richtg Behalter
2(35 cht G
[Verrichtungs-Gruppe] 223 75 Verbindung zum Wagengriff 18sen
[Verbindung I&sen]
51120 Laufen zum Behalter o Aufrichten
[Raui=nl [Aufrichten]
o] 4z ‘u"erb?ndung I?sen al121 Laufen zum Wagen
[Verbindung lGsen] [Laufen]
3l 72 Laufen I._::r? Behalter
[Laufen] 100122 Torus aufnehmen
[Objekt(e) aufnehmen]
al ap T_orus aufnehmen
[Objekt{e) aufnehmen)]
Laufen zum Tisch
111124 [Laufen]
. 120123 Torus platzieren
5| 74 e R REE [Objekt(e) platzieren]
[Objekt(e) platzieren]
Aufrichten
13/125 [Aufrichten]
14/151 Warten au[:‘:{:rl:::]aufrlchten
Wagen aufnehmen 151126 "."ent_ildreher aufnehmen
Bl 79 [Objekt(e) aufnehmen] [Objekt{e) aufnehmen)]
16177 Luft am Reifen ablazzen

[Werkzeug benutzen]

Digitale Ergonomie: HA_02:
Digitales Verrichtungsmodell

Ergonomie
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Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und

LTJEI?\il-lENnglt':I"-AI'% indiv. Verrichtungsname
DRESDEN - -
Beispiel Reifendemontage - Werker 1
# 1D Name
Ventildreher platzieran
Lz [Objekt(e) platzieran]
18l136 Schritt in Vorgaberichtung
[Schritt in Vergaberichtung]
Drehen arm Ort
191139 [Drehen am Ort]
Spachtel aufnehmen
2.2 [Objekt(e) aufnehmen]
Schritt in Vorgaberichtung
a7 Schritt in W berich
[chritt in Vorgaberichtung] 57|143 Schritt in Vorgaberichtung
[Schritt in Vergaberichtung]
591138 gre:en arm grt
[Drehen am Ort] 58(145 Drehen am Ort
[Drehen am Ort]
Auswuchtgewichte entfernen
23/130 [Werkzeug benutzen)]
Kleberreste wegradieren
29/143 [Werkzeug benutzen]
Schritt in Vorgaberichtung
24140 [Schritt in Vorgaberichtung]
Spachtel platzieren Radierer platzieren
25131 - : P
[Objekt(e) platzieren] S [Objekt(e) platzieren]
26141 R,a_u:herer aufnehmen -
[Objekt(e) aufnehmen] 21|40 Aufrichten
[Aufrichten]
Christiane Kamusella Digitale Ergonomie: HA_02: Ergonomie Folie
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Beispiel Reifendemontage
Namen der Verrichtungen: - Werker 2

- O Warten auf Reifenablage

- O Reifen aufnehmen

- O Reifen aufrichten und drehen

- O Hand zu Ziel bewegen

= O Warten auf Radierung fertig

- O Reifen aufnehmen

- O Laufen zur Reifenmontiermaschine
- O Reifen an Montiermaschine absetzen
we () Aufrichten

- O Laufen zum Pedal d. Maschine
- O Hebel in Position bringen

- O Abdriickhebel benutzen

= O Hebel leslassen

- O Laufen

- O Reifen aufnehmen

- O Laufen

= O Reifen auf Drehteller platzieren
we () Aufrichten

Christiane Kamusella D_|g_|tale Ergonomie: HA_02: Ergonomie Folie
Digitales Verrichtungsmodell 17



Verrichtungstyp aus ema-Bibliothek und

Christiane Kamusella

LTJEI?\il-lENnglgl'IRE indiv. Verrichtungsname
DRESDEN L :
Beispiel Reifendemontage - Werker 2
# | ID Mame
Warten auf Reifenablage
1{150 [Warten]
Reifen aufnehmen
2|134 [Objekt(e) aufnehmen]
# |ID Marme
al135 Reifen aufrichten und drehen
[Objekt(e) platzieran] 101162 Laufen zum Pedal d. Maschine
[Laufen]
4157 Hand zu Ziel bewegen
[Hand zu Ziel bewegen] 11l164 Hebel in Position bringen
cly53 Warten auf Radierung fertig [Objekt(e) aufnehmen]
[Warten]
Reifen aufnehmen
6155 )
[Objekt(e) aufnehmen] 12)165 Abdrickhebel benutzen
[Werkzeug benutzen]
Laufen zur Reifenmontiermaschine
dilcs [Laufen]
Hebel loslassen
13[167 [Objekt(e) platzieren]
Reifen an Montiermaschine absetzen
&[156 ) )
[Objekt(e) platzieren] 14168 Laufen
[Laufen]
Aufrichten
g[152 .
[Aufrichten] 15|166 Reifen aufnehmen
[Objekt(e) aufnehmen)]
Laufen
16[170 [Laufen]
17l159 Reifen auf Drehteller platzieren

[Objekt(e) platzieren]
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